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Das Forschungsflugzeug DO 128

Die DO 128-6 D-IBUF der TU Braunschweig ist standardmaiig mit
einer Vielzahl vor allem meteorologischer Messgerate ausgeristet.
Das IMK setzt die DO 128 regelmallig in Messkampagnen ein und
stattet sie hierfir mit weiteren Messgeréaten aus.

Die DO 128-6 D-IBUF des Instituts fur Flugfiihrung der TU Braunschweig.
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Die Dornier D-IBUF mit ihrer in der nebenstehenden Tabelle angegebenen
instrumentellen Ausstattung.
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Das vom IMK in Zusammenarbeit mit der Firma Enviscope entwickelte
,Chemiemodul“ in der D-IBUF (oben) mit Ubersicht der MessgroRen und den
dazugehorigen Messverfahren (unten).

Nr. Parameter Instrument, Sensor, Ausristung Einheit
1 Statischer Druck, Rosemount 5-Loch-Sonde hPa
dynamischer Druck,
Differenzdruck
2 Statischer Druck, Rosemount 1221, 1201 Drucksensoren | hPa
dynamischer Druck,
Differenzdruck
3 Drucker
4 Plasmabildschirm
5 Position und Novatel Differential GPS-Empfanger Grad, mph
Geschwindigkeit
6 Flughdhe Optech 501 Laser HShenmesser m
7 Roll-, Nick- und Gier- Honeywell Lasernay Grad, mph,
geschwindigkeiten, ms?
Beschleunigungen,
INS-Position,
Geschwindigkeit Giber
Grund
8 Radarhéhe Sperry Radar-Héhenmesser m
9 Datenerfassung, VME-Bus Computer
Datenaufbereitung
11 bis Chemiemessmociul
14
15 Erdbodencberflichen- |KT19 Sensor ]
temperatur
16 Héhenruderausschlag |P&G Potentiometer
17 Seitenruderausschlag P&G Potentiometer
18 Druckmessung flr Pitot-Rohr hPa
Cochpitinstrumente
19 Lufteinlass fur Spurenstoffmessungen
20 Querruderausschliag P&G Potentiometer
21 GPS Signale GPS-Antenne Grad, Zeit
22 Feuchte Lyman-alpha (schneller Sensor) Mischungs-
verhiltnis
23 Temperatur Rosemount Temperatursensor (PT =
100)
24 Temperatur offener Rosemount Temperatur- °c
sensor (PT 100) (schneller Sensor)
25 Feuchte Aerodata-Humicap % rel.
Feuchte
26 Feuchte Meteolabor Taupunktspiegel TP 3 °C
Taupunkt
Wind (horizontal) 5-Loch-Sonde; GPS ms
Wind {vertikal) 5-Loch-Sonde ms "
1, Turbulenz siehe “Wind” 100 Hz Messfrequenz
19,15 [Solarstrahlung 2 Kipp & Zonen Pyranometer CM 22 ij
19, 16 |Infrarotstrahiung 2 Kipp & Zonen Pyrgeometer CG 4 Wm
11 [:H] Environment O: 41M {(UV-Absorption, [ppb
langsamer Sensor}
1" 05 Schneller Ozonsensor [
{Chemilumineszens)
EE] NO NO.TO, mit Cr0; (Luminol- ppb
Chemilumineszens)
k] NG, NO,TO, (Luminol-Chemilum.} ppb
" NO, NO,TO, MolCrO;am geheizten bpb
Einlass (Luminol-Chemilum.)
11 PAN NO,TQ, (CrOJheat) (Luminol- ppb
Chemilum.)
11 co AL 5001 (Resonanzfluoreszens) ppb
11 CO. LI-COR 6252 (IR-Absorption) ppm
14 Luftprobensammiung __| Bis zu 30 Kanister
12 Oberflachenrefiektivitat | Spekiraler 3-Kanal Linescanner
12 Oberflchenreflektivitat [ CCD-Kamera Digitales
Videosignal

18 Temperatur, Feuchte,

Bis zu30 Fallsonden

Druck, Wind

T, % hPa,
ms’

Die Standardmessausriistung der D-IBUF der TU Braunschweig und die vom
IMK eingebrachte Ergédnzungsausristung (grau hinterlegt).

Die Dornier D-IBUF der TU Braunschweig.
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